Platine PLT 02-B — Multifonction — version 1

Rep | Désignation remarques
1 Moteur brushless Commande binaire 3 positions
2 Variateur de vitesse (ESC) 30A
3 Interrupteur puissance Simulation de panne
4 Interrupteur commande Simulation de panne
5 Module PMU NAZA
6 Controleur NAZA
7 Led de controle NAZA Controle visuel
8 Module GPS NAZA
9 Récepteur Radiocommande X8R
10 | Module de communication ANYSENSE Télémétrie avec radiocommande
11 | Antenne pour récepteur X8R
12 Batterie LiPo 3S
13 | Controleur de tention de batterie
14 | Nacelle 2 axes
15 | Actionneur train rétractable
16 | Relais radiocommandé
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Platine PLT 02-B — Multifonction — version 2

Rep | Désignation remarques
1 Moteur brushless Commande binaire 3 positions
2 Variateur de vitesse (ESC) 30A
3 Interrupteur puissance Simulation de panne
4 Interrupteur commande Simulation de panne
5 Module PMU NAZA
6 Controleur NAZA
7 Led de controle NAZA Controle visuel
8 Module GPS NAZA
9 Récepteur Radiocommande X8R
10 | Module de communication ANYSENSE Télémétrie avec radiocommande
11 | Antenne pour récepteur X8R
12 Batterie LiPo 3S
13 | Controleur de tention de batterie
14 | Nacelle 2 axes
15 | Afficheur valeur PWM
16 | Relais radiocommandé
17 Servomoteur
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Platine PLT 02-C - EIéments mécaniques radiocommandés - version 1

Rep | Désignation remarques
1 Electro-aimant permanent Commande binaire 3 positions
2 | Train atterrissage amovible Commande binaire 2 positions
3 Pince petit débattement Commande proportionnelle
4 Déclencheur de parachute Commande proportionnelle
5 Batterie LiPo 2S
6 | Controleur de tention de batterie
7 | Testeur de servomoteur Variation de la valeur PWM
8 Régulateur de tention 4S-2S vers 5V
9 Masse en acier pour collage electro-aimant




Platine PLT 02-C - EIéments mécaniques radiocommandés - version 2

Rep | Désignation remarques
1 Pince grand débattement Commande proportionnelle
2 | Train atterrissage amovible Commande binaire 2 positions
3 Verrou radiocommandé Commande proportionnelle
4 Bruiteur — effets sonores Commande proportionnelle
5 Pompe a membrane Commande binaire 2 positions
6 Batterie LiPo 25
7 | Controleur de tention de batterie
8 | Testeur de servomoteur Variation de la valeur PWM
9 Régulateur de tention 4S-2S vers 5V




